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Absteak. Seler Trocker merapaban sebwafe ol vang perumiang vivem phsiovolioie (PVI ek jenis
pemsbangkit Unrik emaga sweee reap digivkar ootud opitmest peaverapan emergd mokeherd dergen
merprrhiban sofar cell menghbn gergeraban sl Solar racker dibaay marak s perakin sofar cell
seciny afarmatis bergerek poeda sedred 0 - 1807 dan sebaifinva. Sistem PV beringuan sebagar peng paenti erergi
herversionnd ke tigasnie starer ditarin belerapa percaekar sepernl sel siri, sistem peryling o ehengl
ook, kit ke fhsavik, don Kot Terarama amiek meengibo araf darl pereeradin seiihon dad wakne ke
ettty diperiutan sebwale pelacaknn solar. Prodoiype selor trocker ing dibead men ppenaban madul Ardiama
Seebcigal ek COrmpnEe T aE g Aereses dana, motor serve sebrel peregerak fefer, ALS (Ambiear Eghr Yensor)
sefxagen marg waral mclacek pergerakan maichard, EMS (Embedded MWodnle Series) LOD sefagal papar
irfearmesd, don andek femial viltage vy diterima disempitkan medalvi digital voltaeter,

Kate Kunet » Arduino, Solar Tracker, Salar Cell

Suloh spdu bemtuk energi tidok terbatas otou mon
Revrvensiving adaliah energi vang dihasilkan dari
cohaya matshan. Erergi tersebut merupakan
sumber alternatit vang dapat dinabah menjodi
coergi  listrik vang ramab lingkungan  vang
diolah mengpunokan ponel selar coll vang sudah
bemyak dijumpai dalam kehidupan,

dolar cell vimg lerpasung kebanyakan bersifut
stidis ot ditempatkan metekit pada salah st
Iagian  banguman  wvieng  nemungkinkan
mienerine cihaya seperti pada atap rumah atan
dinding bangunan (8], Hal ini mengakibatkan
penyerapan encrgi matahari oleh selor cell
aeplimaal pada jam tertenti sag. Agar peiverapan
energl mudahan  dapat  diterima dan lebib
optivaal. maka dibuuhkan sistem vang selals
mengikurh arah matahari vang  dischubsefar
fracking sysienn,

Sador troct] adalah ala penggerak solar cell
yieng dibual secara otometis bergerak pade sudut
¥ - 180" dan sebaliknya. Dimana  kerja
penggerak tersebul dilakukan oleh mots dan
sensar  yung  berfungse  untuk mielicak
menerimaan energi mtahan oleh soler cell.
Perancangan  #oler wacker  vang  dibuat
memupakion  profeliyse o mengpunakion sensor
ciahava berupa BT Sense Light Senzer dan umtuk
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miodul yang mengeksekusi menggunokon system
kg Ardiniie,

Sehunh sistem pletovelfoic (PV) atoa sistem
tenaga  surva  adalah  sistem  energi vang
dirmecong wntuk memasok benaga surya vang
dopat  digunakun  dengan  coruterdizstribosi,
Komponen ulama sistem PV adalah modul vang
mierupakan wnit mkitun beberapa sel panel surva
bertugas mengkonversi sinar matahari menjodi
listrik [9]. Modul Phedoveliate (PY) memiliki
beberapa sedar cell vang terhubung secara seri.
Tiap =l wmamnya menghastikan egengan (L5
sampai 6 ol Fika 32 sampai 34 buah sel
teflubung  secara  serl, moka dulpul  vang
dihasilkan kumng lebih 18 Vialt.

Keuotungan 'YV tidak  menvebabkan  polusi
lingkungan karcon encrgl yang dibutubkon PY
adalah sivar matalane dan Sistem PY adalah unit
rmodular dan tidak membutuhkan galur transmisi
ving panjang, Sedmnpkan kerugian zistem PV
adalah fanpa sipar matahan erutansa  pada
rmalam lwari, PY tidak dapar menghasilkan lsirik
dun Lintuk dapit menghasifkan lstrik { Voln AC
{Afreraaing Cirrenr ). dibutihkan alat tansbahan
seperti repulator wgangan |, inverter. dan Eain-
bwin [ 51, Bistem photovedfaic dengin skala kecil
brasanya menggunakan kurang dan atan sckitar
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10 kikowatt dan dipassng i atap  mirmg.
Sementara sistem komersial dapar imencapai
skula megawatt dan wmommya dippsang pada
bagian atap minog st bahkan atap datar
Sedangkan sistem ultilitar skala besar hissanva
menggunakan sistem gabungan dar beberapi
sisbem wiilss dan mencukup lebib dan pufuhon
megawal [B).

I. Metodologi

Sedar  trocker  adalah perangkat vang
mengarahkan panel phiotovetae (PY ) mengilkut
anth matpher, Pelacnkan dimaksudkan antuk
meningkatkan jumlab energi vang dihasilkan
dari jumlah energi vang dihasilkan sebelumnya
padan pembangkit listik tenaga =urya. Solar
fracker dupat digunakan dalam setidaknya 85%
dari instalasi yang mencalup hingga lebih dari
sifu megowatt  [11] pada  penpgunann
flvetovedtoies kevevesiraror (CPY) dan aplikasi
cinteentiated solar periver (CSP}

@p .. oW
ARXT

Sesungguhnyva sedar racker bergerak dengon
dubungan  beberapa  alut  seperti osel  sueya,
pengukur [egangan, sensor, motor penggerak.
akat pengontrol, pendimgin suba dan alat lainnya,
Sedar wecker digunakan untuk mengaktitkan
komponen optik dolam mengikuti den menerima
enerpl langsung dan cahava atow simar motahar
sesiail dengan sudunya (owlai terbit hingsa
fenggelam matahari) serta mengubah menjadi
encgl listnk  yang  dibutuhkan  Berikut
penjelkasan tentang pola radiasi matahar
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Gambar 1. Radiasi Matahari

Podo pambar 2 Ado tign mocam pola rodios

mitahan sumpid ke permukann bami [12], yaru:

1. Radiasi langsung [ Bean IRrect

Radintiowr) ndalah radiosi vang mencapai

bumi tanpa perabahan arab atou radiasi

yang dieerima obeh bumi dalam arah
sgjagr cahaya dutung.

2. Radiasi  hambur (e Badadon)
Addaloh  radisi yang  mengidam
peubahan akibar terhaling patikel, zat
atan, bendi i odare vang  dapat
menghamburkan cahayva.

3 Radiasi  refleksi dan bends (Growmd
Reffection  Radiofion)  mdissi  vang
mengakami perubahan akibat pemantulan
cithaya dan suatu benda di burmi,

Proses perencanaan diteniukan pembuatan sefor
tractoer dan ujuan system mel putl perencanisan
model  mekanik. pemilihan komponens
clektronik, dan penentuan bahasa pemrogaman
yving dipakal vntuk mengindegrasi kedun hol
tefsehut.




SCAN WOL X BOMOR 2 000 2018

Wl

Parsncnaan

+

Parnibmemian mekanik dan
L nepe gl )

Gaemhar 5. Tahagpan Perencamkaan Solar Trookes

Perancangan Peranghat Keras

Permnpcangan Perongkot Keras dari penelitian ini
miemiliki beberapa hagian perangkat elebmwonik
seperti salar cell, yoltmeber, dan batera sehagai
perangkal  pendukung =ern perangkotl utama
berupa modul arduing,  sensor, mobed S,
LCD, dun prove header shigld

P _D
1 [TOF
S T

B oEhe

img

e

Gambar 4. Perancangan Perunghil Keras

Drart deotas dapod dijelaskan pada tabel 1 benkat,

Takel 1. Kebutahon Pernncangan Perangknt Keros

Mo Mama Keteringin
1| Madul Asduing
(DT - AVR
Unenduins). Perangkat
2| Madul Proe | Kerns Utama
Header Shield
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Sensor Cahiya
Kiri {IOT -
Sense Light

| Hensor)
Semsor Cahoya
Kinan (OT -
Sense Lighi
Senwsor|
Parillax
Stnclard Servo

: Ko Call
Penompaing
Dy Listrik

| ¢ Baserai)

9 | Mini Digital

| Wislimeder

4]

Pernmgha

Kerus

Pendakinmg

Pody perancangan modul arduime don maodul
prota Teader shield dihubungkon men i sw
bagian untuk digunakan dalam proses 1O yang
terbubung dengon LOTY, mabor servo, dan sensor
cahuya. Agor zistem berjalan modal terhubung
picka tenaga baterai.

Sensor cahinya terbogi wtas sensor cithaya kin dan
senaor cabuya kanan dibubungkan sejajar poda
panel surya lalu panel surva terhubung dengan
voltmeter dan maotor, Sensor cahaya membaca
inbensitas matahar dan milai dari indensitas
rmatahan Gan dikinem ke modul arduine nantinya
diproses untuk menentukon pergeraken mobor
ditlam reengzibuti pergerakan mstalan.

Pepempatan dan Pasksl Sensor

Penemputan sensor semjur dengan sofar ool
didasarkan  pada radiasl  ratahan  sang
ditangkap atau dipantulkan oleh objek dianm.
Agur lebih jelas dapat diihat pada gombar &
biweah imi

O (o] Q
. ..i. + i :
w— U

Cramvbar 5. Riage Sensor
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Clambamnia)y posisi Bedon sensor memilik sodat
RO dengony cakupan baca sensol
sehipdap dengon caboya datnng

posisi kedun sensor berawin ark
dian erpadi penghambarmi cahava
karema sember cabaya tidak
lertungkap sempama.

posisi kedua sensor saling
berhadapan tlam mendapatkan
vakupen cabaya veng balk, nimin
terjali proses  reflecnion  Fadfarion
fikaremaban salah satu bahan dari
pofar cefl mmpal  mermnlkan
cohaya {koca).

Ciambanbj

Cigmben|c

1. Hasil Dan Pembaliasan

Stuchi kasus dilokukan pada bagien atap rumoth di
Talan Subes Mo @ 63 Sidoarie pada koordinat peta
S726° 5136727, E D12%40%44, TTOR", Latside -
TA4Te02Y,  Longimae  T1I26THI027,  dan
Elevattewi 7% data diaeebd]l  eecbalue  aplikasi

android petakoordimarapk yang dapat diinstal
mielalui pocple ploystore.

v

Crambar & Pera Boosdinor,

Gamtior 7. Sedar Pracker denpan Inbesitas Matnhari

Pads Gambar 7. pengujean difakukan dengan
perangkal prorarype solor trocover dan perekam
knmer, Hasil pembacaan intensitas, sudut, dan
nilai engah dapat dilihat melalu layar LD
sedangkan  unbuk  pembacaan  energl  vang
dihusilkan menggunakan  Dvgiral - Volfmerer
Dengan catatan bahwa nilal tengah diambil dari
nitai sensor kicl — nilai sensor Kinan /2,
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Drart data vang ditunukan Tabel 2 renunjukan
terjade perubahon nilal tengab (bemila 2 pada
sodor tracker yang terjadl pads sodue 1117
samipal 1607 dikarenakan sensor cohava antara
sensor kin dan sensor kanon memiliki perbecdann
nebai vang cukup besar. Perubahan vang ferjadi
pacta nikai tengah pada tabel 2 dapat dijelaskan
sebagoi benkut
1. Nilai 0 berani sensor kin dan sensoer
kanan  memilike porbedaan nilai pada
kedhun sensor <w |
2. NMilai -] berarti sensor kiri < sensor kanan
memiliki perbedoan nila pado kedua
sens0r antara 2 atan 3
5, Nilmi | berorhi sensor KE = sensor
kaman memiliki perbedaon nilal pada
kb sensor antara 2 atan 3
4. HMilai -2 berarti sensor kin < sensor kanan
memiliki perbedaan nilai pada kedua
SEfSOT 5
5. Nilai 2 berani sensor kil > sensor
kanan meermiliki perbedaan nilai pada
kedua sensor =35

Berikut  wdalah  tobel penjelosan dart hasil
pengujian sedar  wrecker terhadap  indensitas
imitadiar.

Tahel 2, Hasil Pengujian Seler Tracker Terhadap
Imlesitas Mulahan
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1. Simpolan
FPramtype Soler Trecker  didesain dengan

menggunakan poraltax standard servo, solarcell,
dua  ambiens gl wensor,  madul - erduine
Unoduine, modul peseo feader shueld, EM3
LD, Dagital Voltmeter, Bateni, dan pemngkat
mekanik  dan bohan  door ulapg,  Dengan
mengukur  perbandingan  wilal  wengah  vang
dilukukun oleh kedun sensor cohava  mako
protoivpe  solar fepcker  mampu berjalon
mengikuti arah posisi atan sudut macabarn, Sudur
elevisi  peperimaan  intensitas  ferboik  pada
penelition mi terfetok pada sudut berkisar $0° -
110¥ dengan rata — rata 1016 od dan jumbah
vidigge yang diterima pada sudut 31° - 1407
melebihi kapsitus sodar ool 9V wang dapod
ditampung berkisar 9.8V du dibuktikan dengan
tmpilan volmeter
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