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Desain dan Sistem Kendali Robot Pemain Badminton: Robominton
*"Veteran58 versi Betha”

~ Lasman P. Purba'. Basuki Rahmat °, Budi Nugrohe’
15 T mik Enformmatika, Fakalias Tiekmolozi Imdetni LN “Veleram™ Jawa Tamur
Esnzl : conimgp. purhais gmail.com' !, lesmas. purhei sinfFopejatimeac.d ' badinugis pomil.com™

ABSTRAK

Penelitian g mengularalan desin pinntt keras, pisanb - lunak dan spbeprasi keduanya dan robed pemain badmint en
(Rohominten) yang dipemimokkan sehagai informasi dan komunikasi perkembangan weknodog robarika nasional mwhum
HH S khususyn di LPN “Yeperan" Jawn Timuer seteloh melewan seleksi tnhagp. satu (1) panidia nasionnl yong berpusar &
Jakarta Pusst, Desan prenti keras meliputi keselumahan rangio mekanik robominbon berrosuk sistemn pensiliban moda,
aeboaror (medor) dan penggerak shettlecock oleh jovsrick. Dsain pisantt lumak antara lain melipati alur program
memberikan shetlecock, menggerakkan sistem pemoksl poesmatic, dan altivitas-aktivitas mangwver robomandon yang
meliputi bergerak -kekanan, -kekin, -kedepan, -kebelakang, -putarkin, -pudarkanan dan loin seboginvs lnvaknye seormng
pemain badmirton pado ummnyn, Sedongkan padn tabap imegasi dilakokan sinkromissi antara tujusn Ean keadnan

actual dan sisi pirant lunak doan pirant kerns

Kutakuaci: Babaot ; Robamntare, ¥eternnSE verst betha, UPN “Veleran” Jawa T

FENIAHULIAN

Eabammian pdalak robet yang dapat bermam
badminon [Pandwan KRAL 2003 Robed erdini don
sensar, CPU {Ceriral Provesmng Urith, sistem kendahi,
imformas lueran, action foals, driver mator, matar, don
mekanik, Gambar vang merupakan bogias-bagian dosar
tkari sty mobot ditumjukkan pada gambar 1. Undek
roheminden, pirmmi mekanik yong pesti harus ada adalah
racker dan storfececk  schagaimana  padn perimainan
Padmmiomn standar.

Peneliinn ini membalas desnin pirent keras,
pirunti lumak dan imtegrosi dan kedu piranti. Inbegras
kedimnyalah vang drstht obominton, bt penmsin
Eaadmintan. Karena roboniimien yang dibaat ndalah milik
LIPM “Weteran™ Jawn Tonar, dan sebapni versi awnlan
wang masil e memerlukan penyempurnaan sebelum
dibombakon dalam singkat Begional pada tmggal 30 April,
=2 Mei 2015, maka diben mma “Yeéterands yers Betha™,
Drigehiel wersi betles karena robod fersebut adalab nobsol
werst fahapan hare  pengembangan robotika & LUPN
“Weteran™  Jawn Timur, yong  mosa dalnm Bl oind
dibimbing don atau dibinn aleh Bapok Lasman P Purba
Drengan osumst verst alpha adalah verst yvang dibimbiang
iben atan diing oleh Bopak Basuki Rachimat

“Weteran®8 verst Betha™ lahar unduk memenula
persyaraton yamg dclah ditetaplan olch DIKTI melalut
Baontes  Rabot  Indonesia  divisi - ABL  (Asia-pacific
Broadeasting Unien) Indonesiz yakm Konbes Bebot ABL
Indenesin (KREAL 203 melalui Sura hasil Selekei Tahap
I (Pertamay KRAI-KREPALKRESBI-KRSD tenunggal 20

Januar 201 5.

METCDOL
Eabaminion “Veteran$8"  klah  dicannngkan
sejak penyusunan Propesal Lomba Robor pedn sekinar

pertengalin  bulan  Desember 2004, yang  wmann
penpesahannyy diliksmbkan & Gedung Bekiorat oleh
Bapak Wakil Eekior [ LIPN "Veternn™ lova Timur

Gambar 1. Baghan-haglan Robat socars garks hesar

Selelnh dinyatakan lolos Seleks1, desin pinnt keras,
despim pirndi lenok dan integrosi aMarm pirent keras dan
pirundt lumak sstem oboninten “YeternnSE verst Betha”
dibuat aleh Tim inii Robot “Veteran38" dibanm sebelas
milssiswa Tebnik Informadika FT1UPN “Veteran" Jaan
Timur dan =ty Lobomn dwn Laborstonum Produks
Teknik Induzan FT] UPN “Yeiemn™ Jawo Timur,
Rabammtan “VeternnSE verdt Betha™  dudesmim
tengan tdak menggunakan sensor karena funest sensar
langsung digantikan cleh operator meanusia dengnn panca
mderanya. CPL yang dimlidn oleh Arduine. Una B3
dipakai scbagni alut pencrimn informasi dan data baik
wecara amalop  maupan  digdal, memmoees  data dan
informasi, dan membenkan informasi den datn yung
dikaitknn  dengan  piranti kerns  penggerak  sistem
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rohorminton. Sistern kendali yang diterapkan memnpakan

sigtemn kedoli dengan  memodulosi lebar pulsa (pulse
witdth modulatiom, FWK) vang mana pada Anchona Lo
B3 dindikasikan dengan pemakoan pin 3, pn 5, pinh, pn
G, pin 10, dan pin 11, Informasi baaran sistem robemindon
"YeteranSE versi Betha” dinyatakan melalbn vismshsasi
lupran nyatn tnpa adamya pimidi keras sepern LCD
laguen lamnyn meskipen pada saal imbegrast sistom prranb
keras ifan piruntt hmak visulisasi komenikasi dataingn
ditampilkan padn layar monitor Komgiser atou Lopion
mjn bEmpal program kendnli {pisant lunak)  dibomdt,
Actions wols yang dipakoi adalah jovsick manual {dengan
kabely sebelim akhimmya dipakai jovsfic nirkabs] (wireles
mystickl Drver malor menggunskan 10 (Inbegrated
Chrcuit] ULM2803 vamg telal dibisst sehelummyn abeh tim
robet versi alpha, Ada sepmmlab dun (1) meder gear boo
vang dipakoi “VeternnS® verst Bethn” dengen fegangan
maksimal 24 ¥ DC dori FLANET GEARED MOTOR
TYPE PGASTIEZ49000- 192K ditempatkan paufs bagian
depan dani ‘hase’ robominvion *Veleran3H versi Betha™ dan
eedagai penyanges body “Weterand® versi Betha™ dipakai
recda behas seperli vang dimpukkan pofa gambar 2.
Bodus  modor DO dihwbungkon  dengan soda anni
Mekamk rmobominton alamanya terbuat Ean alumiam
selin roda comi yang dapst digerakkon bebas ke segala
nrah

Gambar 1. Roda belakang “YVeberanS8 versl Betha™

HASIL

Rabominton  "YeternnS®  versi Betha"  vang
dhasilkan  ditoekken pada Gambar 30 Bohamistion
“Weternn®®  wersi Betha™  dimaksed  teclihal  sedang
dangkat oleh tim mb pemboatmyz {don kin kekanan:
Lasmunn P. Parba, ST, M. Eng: Agik Bika Fistieaan,
Hasyinn Harinmis, M. Fojar Shadig).

I — =
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Gambar 3. Rabomblnton =Yeteran®H versl Betha™ (vang
diangkat)

Rapian-bagian  spesifik  pimti keras  dari
robominton VeternndE werst Betla™ dapat dijelaskan
berikut mi. Dnver moedor dipakad berjemlah emgat (€)
bagh.  Tiga 12) boph  driver monwes  dipakai ook
mengreerakkon kedun midor D bagian roda depan, satu
(1) driver mator cipakan wnbuk meapendalikan - sistem
PR UATERIC

Pacla gambar & dimpokian sistem pnepmatic dan
Bohomimen “Veteran3® versi Betha™ Terlihad ada tign
bagian saluran angin yane dapat berfungsi untuk memben
uwdnrs berigkanan dori dua buabh bolol coca oala yang
berkapasitne 31 liter dan dergon tekanan mencapai 2 bar,

Ceamalear 4, Sletom kontrel poeimatic pe SFEL001-1P-

Ulidara berekanan pada mheng "VeteranS8 vera
Biethn' okan dinlickan / diaktifkan mclalei sebist kot
Bila kath  dibntup maka  angim benickanan  dopat
ditampung padn tabung Untuk menpeiabu scherapa besar
tekanen  udara  poda  twhung  penyimpan, pada  sisi
persambungan bedoa fnbung dipasang baromeler. Sistem
poeumatic vang dipakol adalah SF4100-1P-. Gombar 5
menujukkan fesdder shuilecock dari "WeberanSHE - vers
Betha”., Kapesitus  shuttlecock  stondar yang dapat
ditampung oleh feeder maksimum enam ah, Sistem
mekanikn rangka robommbon "YelernSE verst Betha”
ditumjukkan pada gombar 5 - 8,
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Khususnya gumbar B fendapat baterni dua huah
vakmi 9% dan ACCL Ponasenic 12 TAR Terlihat amor
batermi %Y dfan dover modor - terdapat CPED dari
Fohomamion yakn Archeiea Lines BS. Piranti Junak sang
dipaknl dinyorakan  dalom bolwss  pemrograman .
Indegrasi puranb kesas fam pirnde lenak didakukan dengan
menempelkon USHE Host Shield pods Arduing Uno B3 dan
miengkamunikasikannys menggunakan wircle s jowstick

Pacla gambar 9 ditumpukkan phato bersma ketika
memohon  dop resti kepadn Bapak  Rektor  ogar
Eebominton  "YelernnSE verst Betha™  yang  mnfah
dikirimdan dan fiba di Jakann dapot lolos seleksi mhagp 1
Uk y il RN dubeap i Boondes Riobot lisdonesia Regional
I Jawa Tinmuer -

Untuk mengakiifkan JOYSTICK UsSE HOST : —

SHIELD ARDUING ‘UNO B diskuka secut paniciuay 3. ANetanih. slate i porgQera k yacker
Nl Lo - s gl robomlnton “VeteranSH virsl Betha

- stick v 1

L e 13}, Fiis:berskabonsd = o™ik oyt kst
= Arduing Una BRI for Windows' fialder !|||.11 rJi.i_n_rJ-::l deimn cara dowhle klik
[2]. Masukkan ke-3 file ke dalam sam folder (4] Klik ‘verify’ pasla file yung telah tebukn

! [3] Bila masih error mako : klik File-Exsmples-USH Hos
Shield-FID-HID Toystick den olangt [angkab 4 simpai
tifak ditenmkan pesan anar,

Pirnntt lunak sistem kendall dianamkan paco

Arding Uno B3 dengan mengikuti  langkoh-langkab
scfhopsximons yang dicantumban denzan ebaos pads laman

weh hitp:/anduino oo

Gambar 5. Feeder sharitfecock tampak havwah

Camlear 9. Susanon risds ek, Arvduinog,

Gambar 6, Mokanik pemuakul racket * Vereran 5% versd Bateral, driver motor dam preanmatic, tang penyanggs
Betha™ by robominton

Giumbur 10, Phoda bersuma Tim Roboed LN
"Veteran™ Juwa Timar demgon Bapak Rektor

Gumbar 7. Mekanik rangko "base” dan penyangggas
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Benket adalah program  mbegrasi pirnti keras  dan
piromi lunak padn projgrom setwp don progmm leop dor
Fohomamdon “Veleran3% versi Betha” secama wmmm.

winkdl setwp() |
Serial begind 1 1520
pimbded e 2 OLUTFUT ) Soutpan enoble mosor |
punbocded, OUTPUTE Dowvtput enable midor 2
pinbodel LOUTPFUTY, & owtput pem wntuk meter 1
primbdosd el 5 OLT LT Y, & oustpait pavin wnbuk mnedor 2
;'a'.'ludl.'l":",ﬂlJTl"‘L'T:l: Hpreumiie
while (2Sernal) ™ Wait for serial port to connet - usal
i Lewnardis, Teensy and other boands with built-in USE
CIHC serial conmection */
Serial.printlng " Stan);
EF LT, Imid | = =1 |
Berinbprintind"OSC did not stast.™); delop 2007
irg! Hid SetRepart Parser, &loy iy
Ermrblessapetminl t={FETR{"SctReporiParer™ 1))
warkdl loop() § Ulgh, Tosk 1)

Sikromisasi antara piranti keras dun pirant unak dapat
ditandai dengan perekanan tombol-ombel don wirehss
Jaystick dan masing-masing pirasdt kers (dug motor dan
sl Sistemy presimatic) memben mnggapan’ respons yoing
sesivad dempan yang dikehendaki oleh Srvmiare fopsrator
rehiamimon “VeteranSE versi Betha™ tanpo deloy vang
berami

KESIMPULAN

Fada penclitian ind telah divmikan desun pirantt keras
ari mobsmimion “Weterand® versi Betha” vang melipati
selumih kompenen elektronika mavpun kenponen non-
clektramka yang dibuit den dirakn (dimngkai) sedemikian
rgpan memesald selurdh kriteria  desain pirodi kems
rohioamnden dan DIKTE Indlonesia. Program compueter
dalum halsies C {pirant hmok) juga telah dibest dan
iz bag simkromiss antara maneuver vong diliemndoki
dan progriom kemndah yang bersesuman, Integrast antara
kediganya juza telah dilakukan dengan mengiji penskonan
tombal wireless jovstick dengan respons yang diterimn
wleh rohominton sodah sesua
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